
WRAPPY 500B
ROBOT ENVOLVEDOR MANUAL DE PALETS 



Capacidad de la batería y Voltaje 

100,253 

FUENTE DE ALIMENTACIÓN 

AC 220 V 1 fase E 

WRAPPY 500B

El robot envolvedor manual Wrappy 500B para unidades paletizadas constituye la solución ideal para envolver palets de forma 

flexible y eficiente, ocupando sólo 50 cm de espacio.  Está alimentado por dos 

baterías recargables.  Cargador de baterías integrado que garantiza movilidad

y operatividad.  Extremadamente sencillo de utilizar, está equipado con un carro

porta-rollo con prestiraje motorizado que permite un envolvimiento uniforme 

en cualquier tipo de palet.  La única solución para envolver cargas de cual-

quier peso, forma, dimensión y configuración.  La fuerza de tensión del 

film y la velocidad de ascenso y descenso del carro se regulan mediante po-

tenciómetros, garantizando la adherencia correcta según el tipo de carga.  El 

operador puede controlar manualmente el ascenso y descenso del carro, ha-

ciendo que el proceso de envoltura sea completamente adaptable a las ne-

cesidades específicas

DATOS TÉCNICOS WRAPPY 500B

Alimentación   Baterías 24V    

Carro Prestiraje motorizado a relación fija   

Tensión del film Ajustable mediante potenciómetro 

Peso de la máquina   120Kg

Dimensiones de la máquina   L 900 x W 500 x H 2500

Producto procesable   L ∞ x W ∞ H 2200 mm

Espesor del film utilizado 12 - 35 my

Peso máximo de bobina 16 Kg

Panel de control   Gestión de subida y bajada del carro, regulación de velocidad del carro mediante potenciómetro, llave de encendido de la máquina.   

Pantalla digital con visualización de temperatura ambiente, voltaje y estado de batería. Regulación de la tensión del film mediante po-

tenciómetro.




