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WRAPPY 5008

El robot envolvedor manual Wrappy 500B para unidades paletizadas constituye la solucién ideal para envolver palets de forma
flexible y eficiente, ocupando sélo 50 cm de espacio. Esta alimentado por dos
baterias recargables. Cargador de baterias integrado que garantiza movilidad

y operatividad. Extremadamente sencillo de utilizar, estd equipado con un carro
porta-rollo con prestiraje motorizado que permite un envolvimiento uniforme
en cualquier tipo de palet. La Unica solucién para envolver cargas de cual-

quier peso, forma, dimensién y configuracién. La fuerza de tensién del

filmy la velocidad de ascenso y descenso del carro se regulan mediante po-
tenciémetros, garantizando la adherencia correcta segun el tipo de carga. El
operador puede controlar manualmente el ascenso y descenso del carro, ha-
ciendo que el proceso de envoltura sea completamente adaptable a las ne-

cesidades especificas

0S TECNICOS WRAPPY 500B

Alimentacion Baterias 24V

Carro Prestiraje motorizado a relacién fija

Tension del film Ajustable mediante potenciémetro

Peso de la maquina 120Kg

Dimensiones de la maquina L 900 x W 500 x H 2500

Producto procesable L ©©xW o H 2200 mm

Espesor del film utilizado 12 - 36 my

Peso méaximo de bobina 16 Kg

Panel de control Gestion de subida y bajada del carro, regulacion de velocidad del carro mediante potenciémetro, llave de encendido de la maquina.

Pantalla digital con visualizacién de temperatura ambiente, voltaje y estado de bateria. Regulacién de la tension del film mediante po-

tenciémetro.






